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PARABENS!

O equipamento que vocé acaba de adquirir foi projetado de modo a proporcionar o
melhor rendimento.

Este chegou até vocé, apds ser inteiramente aprovado nos testes de qualidade feitos
na fabrica e é resultado da experiéncia e know-how na fabricagdo de equipamentos
periféricos odontoldgicos.

Antes de ligar o equipamento, leia com atengado as instrugdes contidas neste manual,
assim vocé evitard erros na operacdo e garantird o perfeito desempenho do seu
SENSORY.

1. APRESENTACAO

Este manual tem por finalidade, esclarecer o funcionamento deste equipamento, bem
como os cuidados necessarios para que este tenha maior vida Uutil.

As especificagbes e informagdes contidas neste manual baseiam-se em dados
existentes na época de sua publicagdo.

Reservamo-nos o direito de introduzir modificagdes a qualquer momento, sem aviso
prévio.

1.1 Vida qtil do equipamento

A vida util estimada do Motor Endoddntico com Localizador Apical Sensory é de 10
(dez) anos para utilizagdo normal, desde que submetido a manutengdo preventiva
regular, e NAO sejam usados e instalados componentes de terceiros no equipamento,
sem que estejam homologados pela Schuster.

2. GARANTIA DO EQUIPAMENTO

Este equipamento estd coberto pelos prazos de garantia a contar da data da nota
fiscal de compra, desde que o defeito tenha ocorrido em condigdes normais de uso.

Os Termos e Tempo de Garantia podem ser verificados no Certificado de Garantia do
equipamento, em anexo a este manual.

3. ESPECIFICAGOES GERAIS
3.1 Graficos

1]

Fig. 1
1 - Contra dngulo 5 - Conector cabo USB
2 — Peca de mao 6 — Conector carregador de bateria
3 - Visor LCD 2,8” 7 — Conector cabo de medigao
4 — Teclado touch capacitivo Tab. 1




3.2 Painel de controle
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VOL: Ajustar o volume dos sinais sonoros;
SET: Acesso aos parametros de calibracao;

NounhrwNE

8/9 SYSTEM: Selecionar o sistema da lima;
10/11. SPEED: Altera a velocidade de rotagao;

12/13. TORQUE: Altera o torque da peca de mao;

14/15. FILE: Altera o tipo de lima;

3.3 Tela LCD

POWER: Pressionar para ligar ou desligar o equipamento;
AUTO REV: Funcgdo de reversdo automatica de rotacdo;
REV: Alterar o sentido de rotagdo manualmente;

LED: Luz verde indica carregamento Wireless da peca de mao;
EN-AP: Alterna entre modos Preparagao de Canal, Localizador Apical e Combinado;
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Modo Preparacao de Canal (Somente motor ativo)
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Modo Combinado (Motor e Localizador Apical ativos)
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Modo Localizador Apical (Somente localizador ativo)
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Fig. 5
. SYSTEM: Indicador do sistema da lima;
. FILE: Indicador de tipo de lima;
. SPEED: Indicador de velocidade de rotagdo (rpm);
. TORQUE: Indicador de torque (Ncm);
. TORQUE BAR: Valor da intensidade do torque;
. AUTO REVERSE: Indicador de ativacdao de modo de reversdo automatica de rotagao.
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Auto reversao : Parada automatica Auto reversdo desligada

7. ROTATION DIRECTION: Indicador de direcdo de rotacao da peca de mao.

C )

Rot. continua horaria Rot. continua anti-horaria Mov. Reciprocante

8. VOLUME: Identificador de nivel de intensidade dos sinais sonoros.

o) ) . | .
Volume alto Volume médio Volume baixo

9. BATTERY: Indicador de nivel de energia na bateria da base.

(=] -
Bateria completa 15% - 80% de bateria Recarregar bateria

10. APICAL WARNING: Indicador da configuragdo de aviso do ponto apical.



11. AP.REV/AP.STOP: Indicador da funcdo de parada/ reversdo automatica ao alcancar
o apice apical.

AP.REV |peversso automatica ativado | AP-STOP parada automatica ativado

12. AUTO: Habilita ou desabilita o inicio de funcionamento ao detectar a entrada no
canal radicular.

GAUTO Inicio automatico ativado CBFg Inicio automatico desativado

13. SL.D.: Habilita ou desabilita a reducdo na rotagdo da lima ao se aproximar do apice
apical.

VSLD. Aproximagao lenta ativada |E StEC Aproximagao lenta desativada

14. APEX BAR: Indicador de avango no canal.
3.4 LED de orientacgao e botdao de acionamento da peca de mao

Modo Standby: Se a pega de mdo nao for utilizada por 3 minutos a mesma ird
automaticamente se desligar. Neste modo ao pressionar o botdo de acionamento,
instantaneamente a peca de mdo volta a ser ativada.

A peca de mdo possui dois LEDs distintos, um deles informa sobre o nivel de bateria e
0 outro sobre o estado da conexdo Wireless. Na tabela abaixo estdo as informagdes sobre
as cores dos LEDs de orientagdo.

Verde - Carga completa da bateria
Amarelo - 30%-60% de energia restante
Vermelho — menos de 30% de energia, recarregar

Verde - Comunicagdo wireless conectada

LED apagado - Sem conexdo wireless, manter pressionado o botdo da pega

R k]

de mao para reinicia-la

Tab. 2
3.5 Descrigao
O motor endodéntico com localizador de apice Sensory é um equipamento de alta
precisdo que utiliza tecnologia avangada e permite uma série de combinacles de técnicas
de trabalho no tratamento endoddntico, com a vantagem de dispor ainda, do localizador
apical para a determinacdo do comprimento de trabalho do dente.

3.5.1 Principais caracteristicas

e Wireless (sem fio) na Preparagao do Canal Radicular;

e Pega de mdo com iluminagdo por LED;

. 3 sistemas de funcionamento, Preparacdo do Canal Radicular, Medida do

Comprimento do Canal Radicular e Fungdo Integrada (Preparacdao + Medida do

Comprimento do Canal Radicular);

Acionamento do motor na pega de mao;

Bateria da peca de mao de alta capacidade com carregamento wireless ou por cabo;

Medigdo do comprimento de trabalho ndo influenciada pela espessura da lima;

Reversdo automatica de sentido de giro por torque e por aproximagdo do apice

apical;

Possibilidade de ajuste manual no sentido de rotagdo, horario/anti-horario;

e Redugdo da velocidade de giro por aproximagdo do apice apical e inicio de
funcionamento automatico na deteccdo da entrada do canal radicular;

e Sistemas de lima pré-definidos facilitando a utilizagdo, permitindo também a
personalizagdo de paréametros do equipamento como torque e velocidade de rotagdo;

e Dispensa a utilizacdo de métodos convencionais radiograficos;

e Menor tempo para a obtengdao do comprimento de trabalho;
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Tela frontal LCD de alta resolugdo brilhante e colorida;

Modo Standby automatico de economia de energia da base e da peca de mao;

Teclado touch capacitivo. Alta sensibilidade e excelente resposta;

Corpo da peca de mao e base de apoio injetados em ABS de alto impacto;

Indicador sonoro quando a lima é colocada no canal da raiz dentéria;

Intensidade ajustavel do indicador sonoro;

Base com indicadores de bateria, modo de rotagdo e estado de conexao;

Peca de mdo com indicadores de bateria e estado de conexao;

Base do equipamento energizada por bateria recarregavel de grande autonomia;

Portatil: Permite ciclos de recarga da peca de mao sem que a base esteja ligada a

fonte de energia;

e Permite que na fungdo Comprimento do Canal Radicular o profissional defina uma
distancia de seguranga de aviso antes da zona de limite do forame apical;

e Pecga de mdo em funcionamento com baixo nivel de ruido e vibragdo, proporcionando

maior conforto ao paciente e operador;

3.6 Principio de funcionamento do equipamento

Localizador apical: O dente funciona como um capacitor, com acumulo de cargas
elétricas no periodonto e no interior do canal radicular. A dentina funciona como isolante
da propagagdo de corrente elétrica em toda a extensdo do canal radicular. Os
localizadores apicais trabalham com o principio da constancia da corrente elétrica entre a
mucosa oral e o ligamento periodontal. O método eletrénico toma por base a diferenca de
condutividade elétrica de um instrumento metdlico no interior do canal radicular e a
condutividade do tecido periapical. A corrente elétrica existente no canal radicular
completaria o circuito no momento em que o eletrodo (lima) tocasse no fluido tecidual,
indicando a porgdo mais apical do canal radicular “o forame apical”.

Motor de Endodontia: Alimentado eletricamente, tem como principio de
funcionamento o rotor que gira induzido por um campo magnético ao passar uma
corrente continua nos polos do rotor.

3.7 Indicagbes de uso

e  Situagdes rotineiras do tratamento endoddntico;

e Deteccgdo de perfuragbes, fraturas e reabsorgdes radiculares;

e Acompanhamento do comprimento de trabalho durante o processo de limpeza e
modelagem de canais curvos (odontometria dinamica);

e Este equipamento é para exclusivo uso odontoldgico, devendo ser utilizado e
manuseado por pessoa capacitada (profissional devidamente regulamentado,
conforme legislagdo local do pais) observando as instrugbes contidas neste manual.

e E obrigagdo do usudrio usar somente o equipamento em perfeitas condicbes e
proteger a si, pacientes e terceiros contra eventuais perigos.

3.8 Contraindicagoes

e Em paciente, ou profissionais, que possua marca-passo (ou outro dispositivo elétrico)
e tenham sido aconselhados pelo seu médico a ndo utilizar pequenos aparelhos
elétricos, é recomendado que ndo se utilize o Sensory;

e N3o utilizar o Sensory para procedimentos de implantes ou outra aplicacao fora da
area de endodontia.

4. INSTALACAO
Antes da instalagdo, ler o manual de instrugdes com atengdo.
A Schuster ndo se responsabiliza por danos ou acidentes causados provenientes

de ma instalagdo/utilizagdo.
O equipamento deve ser utilizado somente por cirurgides-dentistas habilitados.
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1. Carregar a bateria da base e da peca de mdo antes da primeira utilizagdo (ver
capitulo 5 - Instrugdes para Recarga).

2. Posicionar o equipamento em lugar firme e nivelado;

3. Remover a etiqueta retirando o pino que é utilizado para resetar a base em caso de
mal funcionamento. Guardar o pino metalico para uso futuro;

-

Fig. 6
4. Realizar a montagem do contra angulo na peca de mao, inserindo o0 mesmo em umas
das 6 posigOes ajustaveis conforme a figura abaixo; para a insergdo ou remogdo do
contra angulo sempre desligar previamente o motor;

—— "

5. Para a remogao, segurar firmemente a empunhadura da pega de mdo e com a outra
mado puxar firmemente o contra angulo para fora;

6. Realizar a instalagdo da capa de protecdo de silicone no contra dngulo com cuidado,
conforme imagem abaixo. Observar para que tanto na insergdo quanto remogdo a
capa seja puxada de forma alinhada;

HE =
Ry
=y

7. Instalar o adaptador LED na peca de mado conectando os pinos do adaptador nos
bornes da peca de mao com cuidado. Certificar-se que esteja bem preso. A conexdo
do adaptador pode ser feita com ou sem a capa de protegao de silicone;

8. Para a remocdo do adaptador LED, deslizar o mesmo em direcdo da cabeca da peca
de mao e depois desconectar a presilha, evitando assim danificar os contatos;

-




9. Inserir a lima no furo da pinga do contra angulo pressionando o botdo push button.
Rodar ligeiramente a mesma até encaixar no mecanismo de engate. Soltar o botdo
push button para travar a lima;

10.Para a remocgao, pressionar o botdo push button e puxar a lima. O motor devera estar
desligado para inserir ou remover a lima.

5. FUNCAO DE CALIBRACAO DO CONTRA ANGULO E CONEXAO WIRELESS

No modo Preparagdo do Canal Radicular tem-se a opgao de acesso ao menu SET para
o processo de calibragdo do contra angulo com a peca de mdo e a conexdo wireless entre
a base e a pega de mao.

Fungdo SET:

1. Calibracao do contra angulo: Esta funcdo é utilizada para ajustar a relagdo
torque/rotagdo entre o motor e o contra angulo. Esse processo € especialmente
recomendado quando um novo contra angulo € utilizado ou depois de um periodo
muito grande de operacdo, pois as resisténcias, folgas e outras grandezas podem
mudar com o tempo de uso, limpeza e esterilizacdo. Realizar o ajuste conforme
0s passos abaixo:

a) Conectar o contra angulo a peca de mdo do motor;

b) Pressionar o botdo SET por mais de 2 segundos;

c) Selecionar o item 1, Calibragdo do Contra angulo, através do botdo SYSTEM e
entdo, pressionar o botdo En-Ap;

d) Pressionar uma vez o botdo de acionamento da peca de mao (caso esteja em
espera), sendo, pressionar uma vez para ligar e a oura para acionar. O motor da
mesma ira acelerar da velocidade minima até a maxima (A peca de mao devera
estar corretamente conectada a base);

e) A mensagem “Calibrating” aparecera na tela, apds seu inicio, esta etapa ndo pode
ser cancelada. No final do processo sera apresentada uma mensagem “Calibration
succeed” na tela informando o sucesso da operagao.

2. Pareamento Wireless entre a base e a peca de mao: Fungdo utilizada para
caso a peca de mdo ndo responder a troca de funcdes na base e/ou o LED de
estado de conexdo da peca de mao estar apagado.

a) Pressionar o botdo SET por mais de 2 segundos;

b) Selecionar o item 2, Pareamento Wireless através do botdo SYSTEM e entdo,
pressionar o botdo En-Ap;

c) Com a peca de mdo em espera, pressionar o botdo de ligar e segurar até a
mesma desligar. Manter pressionado. A peca ira reiniciar e apresentar no visor a
mensagem “matching”, apds soar 3 bips seguidos o processo de pareamento
estara pronto.

6. INSTRUGOES PARA RECARGA DAS BATERIAS
1. Carregamento da bateria da base do equipamento: A base possui uma
bateria interna. Carregar a mesma quando o indicador de energia estiver vazio. Nessa
situagdo ndo utilizar mais o equipamento e conectar ao carregador.
a. Introduzir o plug da fonte de energia na tomada. Um LED de status verde
acende na traseira da fonte.
Se base do Sensory estiver desligada, durante o carregamento sera exibido um icone
animado de recarga na tela LCD, conforme figura 11.
b. Se a base estiver ligada, sera exibido no canto direito superior do programa
ativo o icone animado de carregamento, figura 12.
*Tempo de carregamento da bateria: 4 horas;
*Duracgdo da bateria: Permite realizar até 3 recargas da peca de mao.
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2. Carregamento da bateria da peca de mdo: A peca de mdo também possui
uma bateria interna que poderd ser recarregada de duas formas, com cabo e wireless
(sem cabo). Quando o LED de status estiver vermelho, recarregar a bateria da pega de
mao.

*Duracdo da bateria: Em uso continuo, 2 horas.
*Tempo de carregamento Wireless: 4 horas;
*Tempo de carregamento por Cabo: 2 horas;

a. Carregamento wireless: com a base do equipamento em funcionamento,
descansar a peca de mdo na mesma. O LED de orientacdo da base irad
acender indicando o carregamento. Quando o LED piscar a bateria estara
quase totalmente carregada, por fim, quando o LED apagar a bateria da
peca de mdo estara totalmente carregada;

b. Carregamento com cabo de forga: conectar o cabo USB entre a pega de
mado e a base do equipamento, especialmente quando a pega de mao
precisar ser recarregada durante o funcionamento, conforme a figura 13. O
LED de status na lateral da peca de mao ira piscar alternando a cor de
vermelho para verde conforme o andamento da recarga.

I‘

lV//

Fig. 13
N&o abrir o equipamento ou fazer a substituicdo das baterias. Isso podera causar
& um curto circuito e devera ser feito somente por assisténcia técnica autorizada

Schuster. N&o utilizar outro cabo USB que ndo seja o original, para realizar a

recarga das baterias, caso contrario, podera causar danos ao produto. Ndo utilizar

um carregador diretamente no cabo USB para carregamento da peca de mao.

As baterias ndo tém memdria, podendo ser recarregadas a qualquer hora;
*Tempos médios de carregamento e duragao de baterias, alguma variagdo para
mais ou para menos no tempo é normal devido ao modo de uso e ao esforgo de
torque utilizado.

7. OPERACAO DO EQUIPAMENTO
7.1 Preparacgdo antes do uso

Apds o equipamento ter sido instalado corretamente, o primeiro passo € ligar a base
do mesmo, pressionar e segurar o botdo 1-POWER (Figura 2) por alguns segundos. A tela
de boas-vindas surgird. Para desligar o equipamento, pressionar e segurar o botdo
POWER novamente por alguns segundos. Em seguida, ligar a peca de mao, pressionar o
botdo preto. Se o LED indicativo do simbolo wireless estiver verde indica que a peca de
mao estd conectada com a base e pronta para o uso. Caso seja pressionado longamente
o botdo preto, a peca de mao ira desligar-se.
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Pressionar o botdo EN-AP para selecionar um dos 3 modos de operagdo disponiveis.
7.2 Modo Standby (Economia de energia)

A base do equipamento ird entrar em modo de economia de energia caso ndo haja
operacdo por 5 minutos. A peca de mdo ird desligar automaticamente em 3 minutos
quando ndo for utilizada e também caso ficar em funcionamento direto por 5 minutos.

7.3 Modos de operagao

7.3.1 Preparacgao do canal radicular

Este modo engloba o Modo Continuo, Modo Reciprocante e Modo
Personalizavel, utilizados no preparo do canal radicular. Nem todas as fungGes estdo
disponiveis para todos os modos, porém, o equipamento evidencia as funcdes que podem
ser alteradas para cada modo e para cada sistema de lima de acordo com o LED azul que
se acende na tela touch. Caso o LED ndo acender isso significa que a fungdo ndo estara
disponivel. O Sensory possui na memodria as configuragées dos principais sistemas de
limas NiTi do mercado, por isso, em caso de duvidas na selecdo do sistema ideal a ser
utilizado, recomendamos o manual de instruges do fabricante da lima.

7.3.1.1 Modo Continuo

Nesse modo o instrumento realiza o0 movimento rotatério e também reciprocante, de
acordo com o sistema selecionado na biblioteca disponivel. Podem ser alteradas as
opgoes de torque e velocidade para cada tipo de lima do sistema, exceto para o modo
reciprocante. Os parametros nao permanecem ha memoria apoés o desligamento do
equipamento, eles retornam ao valor padrao do fabricante do sistema da lima.

L] - a. Somente operagdo do motor;
b. 32 configuragdes dos principais sistemas de limas
WI-Pra WOODPECKER gravadas na meméria (ver Capitulo 19);
i c. Configuragao Torque: 0.6 a 4.0Ncm;
Tl 1 350 d. Configuragao Speed: 100 a 1000RPM;

e. Barra de acompanhamento do esforgo de torque

£ em tempo real.
(T B ] ]

C

Auto reverse: Durante a operagdo se a carga na lima exceder o valor
definido no torque, a rotagdo da lima automaticamente entra em modo reverso e
retorna ao modo normal assim que a carga for aliviada. Pressionar o botdo da peca
de mao para parar o funcionamento.

reversao

W
0

S

fris
!

= /' i

Fig. 14

AUTO-
=) Auto stop: Durante a operagdo se a carga na lima exceder o valor definido
no torque, a rotacdo da lima automaticamente entra em modo reverso e a base do
equipamento emite um alarme sonoro. No retrocesso, quando a carga aliviar e for
menor que o valor definido, o motor para. Pressionar o botdo da peca de mao para

reinicia-la.

Funcao de protecdo de auto




sy = —
_- ) e

Fig. 15

Auto reverse off: Se a carga da lima for inferior ao valor definido no
torque, o motor para. Pressionar o botdo da peca de mdo para reversdao
automatica até o alivio do toque, voltando entdo a rotacdo horaria.

Tab. 3
7.3.1.2 Modo Reciprocante (Limas oscilatérias)

Nesse modo o instrumento realiza o movimento primeiro em uma direcao de corte,
em seguida o movimento é invertido para soltar o instrumento. Estdo disponiveis 6
opcoes de movimentos definidos pelo dngulo de agdo. Os parédmetros de torque e
velocidade podem ser alterados, eles permanecem memorizados mesmo apés o
desligamento do equipamento.

Somente operagao do motor;

6 angulos reciprocantes disponiveis (ver
Capitulo 19);

Opgao 1: 150° anti-horario e 30° horario;
Opgdo 2: 1800 anti-horario e 60° horario;
Opgdo 3: 2100° anti-horario e 90° horario;
Opgdo 4: 150° horario e 30° anti-horario;
Opgdo 5: 1800 horario e 60° anti-horario;
Opgdo 6: 250° horario e 30° anti-horario;
Configuragao Torque: 3.0 a 4.0Ncm;
Configuracdo Speed: 100 a 1000RPM.

oo

Wi = I i W
RECIPROCATING

mEy  3.0.. 300, O
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Tab. 4
N&o utilize limas rotatdrias em movimento reciprocante, somente oscilatérias.
Se o torque maximo for atingido, o motor ird reverter sua rotagdo
automaticamente.

7.3.1.3 Modo Personalizavel (Program)

Nesse modo o instrumento realiza somente o movimento rotatério e permite que
sejam programadas até 8 sequencias de operacdo (ver Capitulo 19). Os pardmetros de
torque e velocidade podem ser alterados, eles permanecem memorizados mesmo
apos o desligamento do equipamento.

a. Somente operagdo do motor;

b. 8 programas com opgdes de torque e velocidade

MATCH SYSTEM disponiveis para serem ajustados conforme

PROGRAM necessidade do profissional (mantém os dados
; e gravados apos o equipamento ser desligado);

9 3.0 350 Configuragdo Torque: 0.6 a 4.0Ncm);

Configuragdo Speed: 100 a 1000RPM;

e. Barra de acompanhamento do esforgo de torque

em tempo real.

EAOY (@ ) C

ao
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) Auto reverse: Durante a operagdo se a carga na lima exceder o valor definido
no torque, a rotagdo da lima automaticamente entra em modo reverso e retorna ao
modo normal assim que a carga for aliviada. Pressionar o botdo da peca de mao
para parar o funcionamento.

= =

-— ) &= " == Fig.16

AUTO

#==1 Auto stop: Durante a operagdao se a carga na lima exceder o valor definido
no torque, a rotagdo da lima automaticamente entra em modo reverso e a base do
equipamento emite um alarme sonoro. No retrocesso, quando a carga aliviar e for
menor que o valor definido, o motor para. Pressionar o botdo da peca de mao para
reinicia-la.

!
=, s

- ) e Fig. 17

Fungdo de protecdao de auto reversao

Auto reverse off: Se a carga da lima for inferior ao valor definido no torque,
0 motor para. Pressionar o botdo da peca de mdo para reversdo automatica até o
alivio do toque, voltando entdo a rotacdo horéaria.

Tab. 5
Durante o acionamento da pega de mdo o painel de controle fica desabilitado,
& com isso, comandos de ajuste de torque e rotagdo ndo podem ser alterados.

Visualizagdo do torque:

a) Quando o ajuste de torque estiver na faixa verde e se aproximando de 1, a carga
atual estara em 50% da carga ajustada;

b) Quando o ajuste de torque estiver na faixa amarela e se aproximando de 2, a
carga atual estara em 80% da carga ajustada;

c) Quando o ajuste de torque estiver na faixa vermelha e se aproximando de 3, a
carga atual estara em 100% da carga ajustada e o motor ird parar e/ou reverter
a rotagdo.

IIIIIII@ @II@

3 Fig. 18

Escolher o sistema da lima: O profissional podera utiliza-la acessando através do
botdo SYSTEM. Para selecionar um tipo de lima, utilizar os botGes FILE + ou FILE -.

Ajustar o torque e velocidade: No modo continuo ajustar a rotacdo pressionando o
botdo SPEED + ou -. Para ajuste do torque pressionar o botdo TORQUE + ou -. Nos
sistemas reciprocantes o ajuste de torque e velocidade ndo esta disponivel.

7.3.2 Medida do comprimento de trabalho do canal radicular

Modo de funcionamento onde somente o localizador esta ativo. A peca de m&o néo é
utilizada e a medicdo é feita através dos acessorios que acompanham o equipamento. A
funcdo 10 do Item 3.3 pode ser configurada. Seguir as etapas abaixo para a correta
utilizagao.
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1. Inserir o cabo de medigdo: Inserir o plug do cabo de medigdo no conector da
lateral esquerda da base do equipamento, conforme a imagem abaixo;

9

X‘

v

Fig. 19

Ao utilizar o equipamento, ter o cuidado de manté-lo estavel e evitar choques e
quedas. O uso indevido ira gerar dano ou falha do equipamento. A insergdo
completa do plug é essencial para o correto funcionamento.

2.
cinza do cabo de medicao;

Inserir o clip labial e o suporte da lima respectivamente nas conexdes branca e

/.

v

/ Fig. 20

Tomar cuidado para ndo puxar pelo fio ao inserir ou retirar o suporte da lima e/ou

clip labial.

Testar o cabo de medicdo antes de cada uso.
3. Pressionar o botdo POWER. Pressionar o botdo EN-AP e selecionar no modo de

funcionamento localizador apical;
4.
conector da base;

Se certificar que o plug do cabo de medicdo estd conectado corretamente no

5. Se certificar que o clip labial esta corretamente conectado ao cabo de medigdo;

Aproximar e encostar o clip labial na haste metdlica do suporte da lima. Dessa

forma, todas as barras de instrugdo serdo exibidas e um sinal “-3” indicara que o
funcionamento do equipamento esta correto, caso contrario, o clip labial ou o
cabo de medigdo estardo com defeito. A figura abaixo mostra a forma correta de

medicao:

14
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7. Detalhamento da interface do equipamento:

e ) b— f —
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b 5 oves @
(0] equipamento ird | As barras verdes | Ao transpassar o apice do
detectar o inicio da | acendem e a numeragdo | forame apical, a luz
medigao do canal | que partiu de 04 | vermelha OVER aparecera.
radicular. O desenho da | decrescendo a 00 (nivel

lima acenderd e a
numeragdo iniciada de 10
ird decrescer até 05 e as
barras  brancas  serdo
preenchidas. Nesse
momento, a lima partird
do apice do canal em
direcdo ao forame apical.
O equipamento soara bips
pausados que tem sua
frequéncia aumentada,
conforme se aproxima da
regido apical (laranja).

ideal), indica que a lima
chega ao forame apical.
A luz de identificagdo
APEX, aparecerd e o
equipamento soara bips
cada vez mais curtos.

Um bip longo se escutara,

seguido de bips
intermitentes, advertindo
ao profissional que a

instrumentagdo excedeu a
area de trabalho, devendo
0 mesmo nesse caso,
retroceder a insergdo.

8.

Tab. 6

Para uma orientacdo mais precisa de posicionamento do instrumento, considerar

que a distancia entre as barras que sdo preenchidas no momento da medicdo (1
e 2) é de aproximadamente 0,5mm (figura 22).
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9. Colocar o clip labial no ldbio do paciente e prender a lima no suporte da lima,
conforme imagens abaixo:

Clipe lablal
Inoxidavel

Fixagcao da lima no suporte
Pressionar o dedo polegar em diregao
a seta (A), prender a lima (B) e soltar

(©).

Tab. 7

& Nao utilizar um clip labial desgastado, isto causara uma medigdo imprecisa.

10. Conectar corretamente a lima endodontica ao suporte da lima, conforme visto em
(a). Em (b) a maneira errada de prender a lima.

Fig. 23
11. Quando a lima alcangar o forame apical, ajustar o stop de borracha pressionando-
o contra a face de referéncia do dente, entdo, retirar a lima e realizar a medicdo

de comprimento entre o topo da lima e o stop de borracha. Este serd o
comprimento de trabalho do dente.

Lima

E_L ou o

fji*ﬁ Stop de borracha —{W\\
. ) /

Fig. 24

Neste modo € possivel ajustar a configuracdo de aviso do ponto apical (Item 3.3 - 10)
através dos botGes SPEED, conforme preferéncia do profissional. Esse ajuste permite que
0 aviso de proximidade do forame apical seja antecipado de forma a avisar o profissional
antes de efetivamente de o limite ser alcangado, normalmente como manobra de
seguranca. A escala de ajuste vai subindo de 00 até 10.
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7.3.3 Alargamento do canal radicular com medigdao do comprimento de trabalho

Modo de funcionamento onde as duas funcdes, motor e localizador estdao ativas. A
peca de mado é utilizada na medigdo em conjunto com os acessérios do localizador apical,
que acompanham o equipamento. Nesse modo € possivel utilizar as 32 configuracoes
dos sistemas de lima, além, do programa personalizavel com até 8 memorias e do
programa com os 6 angulos reciprocantes (ver Capitulo 19). Os parametros
alterados ndo permanecem na memdria apos o desligamento do equipamento,
eles retornam ao valor padrao do fabricante do sistema da lima.

As fungbes 6, 7, 10, 11, 12 e 13 do Item 3.3 podem ser habilitadas ou desabilitadas
conforme a disponibilidade no sistema. Seguir as etapas abaixo para a correta utilizagao:

1. Inserir o plug do cabo de medicdo no conector da lateral esquerda da base do

equipamento;
2. Inserir o clip labial na conexado branca do cabo de medigao;

Fig. 25

3. Conectar o cabo USB entre a peca de mao e a base do equipamento (conector lado
direito), conforme imagem abaixo:

Fig. 26

4. Colocar a capa de protecdo de silicone no contra angulo conforme Item 4, figura 8;

5. Instalar o adaptador LED na peca de mao, conforme Item 4, figura 9;

6. Prender a lima no suporte da lima;

7. Apds a conexdo, pressionar o botdo En-Ap e selecionar o modo alargamento de canal
radicular com medicdo do comprimento de trabalho. Selecionar o sistema e a lima
desejada;

8. Encostar a lima no clip labial. Se na tela LCD aparecer o aumento das barras de
insercdo da lima e acender a escrita “over” com a numeracgdo “-3” o funcionamento esta
correto, caso contrario, o cabo de medicdo ou o cabo USB estardo com defeito e
precisardo ser substituidos.
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Fig. 27

9. Prender o clip labial em um dos lados da boca do paciente;

10. Iniciar a insercdo da lima no canal radicular, o visor LCD mostrard o avango da lima
em diregdo ao forame apical.

11. Da mesma forma para o alargamento do canal radicular, observar no visor LCD o
avanco da lima em funcionamento rotativo de alargamento, conforme aproximagdo do
forame apical.

7.3.3.1 Parametros especificos do modo combinado

Existem 4 parametros exclusivos para o modo de funcionamento combinado que
podem auxiliar o profissional quanto a um maior controle do instrumental durante o
procedimento, os controles estdo identificados na figura 4, itens 10, 11, 12,13.

1. Apical reverso/Apical stop: O equipamento detecta por meio do localizador
apical a aproximacgdo do apice e, ou reverte o sentido de giro da lima ao chegar no apice
ou para o movimento de rotagdo automaticamente.

2. Auto: Quando habilitado, inicia o movimento automaticamente na entrada do
canal radicular assim que o localizador apical detectar essa posicdao. Da mesma forma,
para o movimento quando é detectada a saida do instrumento do canal.

3. Slow Down: Quando habilitado, reduz a rotagdo da lima conforme a mesma se
aproxima do apice radicular.

4. Apical Warning: Permite ajustar o aviso visual e sonoro de alcance do limite
apical através de escalas que vao de 00 até 10.

Esses parametros podem ser executados em conjunto ou separadamente conforme a
preferéncia.

7.4 Checagem das fungdes do equipamento através do testador

E possivel utilizar o testador para verificar se 0o equipamento funciona corretamente,
para isso:

1. Retirar o cabo de medigdo e desligar o equipamento;

2. Inserir o “testador”;

3. Ligar o equipamento e pressionar o botdo EN-AP e selecionar o modo localizador
apical. A tela mostrard 01 ou 02 ou 03 ou 04 significando que o equipamento esta
funcionando corretamente.

7.5 Casos nao adequados para uma medigdao normal

1. Tamanho da raiz semelhante ao tamanho do forame apical.

Nesse caso, o resultado da medicdo do comprimento do canal
radicular serd menor do que realmente é devido a hipoplasia da
raiz.
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2. Sangramento ou excesso de sangue no forame apical.

Nesse caso, 0 sangue ird transbordar do canal radicular e atingir a
gengiva. Entdo, o sangue e a gengiva se tornardo condutores,
resultando em um estado incorreto durante a medicao. A medigao
podera continuar quando o sangramento for parado.

3. A coroa do dente quebrada.

O tecido da gengiva pode atingir a cavidade do
orificio de endo no ponto quebrado, causando
imprecisdo devido a condugdo eletrénica. A
medigdo poderd continuar quando a coroa for
restaurada com gesso ou outro material isolante.

4. Ha uma rachadura na raiz do dente.

Nesse caso, a rachadura pode causar uma fuga elétrica que irad
afetar a precisdao da medigdo.

5. Um novo tratamento para um endo com resquicios de
condensagdo de amalgama.

Limpar o material restante no canal radicular e preenché-
lo com um pouco de soro fisioldgico antes da medigdo.

6. Ha uma coroa de metal em contato com a gengiva. i ﬂ
coroa metalica I

Isso ird causar uma imprecisdo quando a lima de endo
tocar a coroa de metal.

8. MANUTENCAO

O Sensory requer pequenos cuidados por parte do profissional, porém de grande
importancia para o melhor funcionamento e durabilidade do equipamento.

O equipamento deve sofrer aferigdes rotineiras para a verificacdo das baterias, correto
funcionamento do contra dngulo e cabos de medigdo.

Para evitar choque elétrico, desligue o equipamento da fonte de alimentacdo antes de
realizar qualquer procedimento de manutencao.

A fonte de energia sé pode ser substituida por uma assisténcia técnica ou autorizada
Schuster.
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A substituicdo das baterias somente é necessdria se o tempo de funcionamento,
tempo entre recargas ou a forca de rotagdo diminuirem. A substituicdo devera ser feita
somente por assisténcia técnica autorizada Schuster

N&o permitir o contato do equipamento ou cabos com liquidos.

O equipamento ndo deve passar por nenhum tipo de manutencdo preventiva ou
corretiva durante a utilizagdo com o paciente e, qualquer problema no equipamento é
recomendado verificar se existe uma solugao no item 15 deste manual. Caso ndo seja
passivel de solugdo imediata, deve contatar a assisténcia técnica.

Nenhuma modificagdo que altere as especificagdes originais de projeto neste
equipamento é permitida. Modificagbes ndo autorizadas podem influenciar na seguranca
ao utilizar o equipamento. Nunca efetue reparos ndo autorizados em qualquer
circunstancia.

9. LUBRIFICAGAO DO CONTRA ANGULO
Lubrificar o contra dngulo apds cada utilizacdo e antes de esterilizagao.
Lubrificar somente com dleo lubrificante especifico.

Nao lubrificar a peca de mao.

1. Conectar o adaptador de lubrificacdo no bocal do o6leo Ilubrificante Schuster
Odontolub;

Adaptador de lubrificagao

\‘;»--”T"
=
Py 4 ,
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/"’__\-\"\-..__
— Fig. 28

2. Conectar o outro lado do adaptador de lubrificagdo (com anel o’ring) na parte traseira
de encaixe do contra angulo, lubrificar de 2 a 3 segundos até que saia lubrificante
em excesso na cabega do contra angulo;

3. Antes de encaixar novamente na pega de mao, limpar o excesso de 6leo lubrificante.
Coloca-lo em posigdo inclinada para ajudar a escorrer o 6leo com mais facilidade.
Recomenda-se utilizar papel toalha para remogao final externa do lubrificante.

Segurar firmemente o contra angulo contra o 6leo lubrificante a fim de evitar que
ocorram vazamentos pela pressao ao lubrificar.

10. LIMPEZA E DESINFECCAO

e Podem ser utilizados alcool e sabdo liquido para limpeza da base, peca de mdo e
cabos de medigdo.

e Na&o utilizar reagentes quimicos para a limpeza.

e N3do mergulhar o contra dngulo em solugdo desinfetante ou na lavadora ultrassonica;

e Os acessorios que entram em contato com a boca do paciente durante a utilizacdo do
equipamento devem ser esterilizados em autoclave, entre um paciente e outro, para
evitar a contaminagdo cruzada;

¢ Nao esterilizar o motor da peca de mao, a fonte de energia e a base do equipamento;

e Para a esterilizagdo das limas endoddnticas, seguir a orientacdo do manual do
fabricante;

e O adaptador LED, contra angulo, clip labial, suporte da lima, protecdo de silicone e o
posicionador do stop de silicone devem ser limpos, desinfetados e autoclavados antes
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de cada uso. Esses itens ndo sdo fornecidos estéreis, deverdo ser esterilizados antes
do primeiro uso.

& Os cabos de medigao ndo podem ser autoclavados em alta temperatura e pressao.
10.1 Protocolo recomendado de limpeza e desinfecgao

Agdo Orientagdo Recomendacdo

Preparaga Remover da peca de mao os

o acessorios (adaptador LED, contra

1 angulo, clip labial, suporte da lima,

luva de silicone e o posicionar do

stop de silicone).

e Evitar qualquer contato entre o contra
angulo e quaisquer instrumentos, Kits,
suportes ou recipientes.

Coloque os acessérios (adaptador e Seguir as instrugdes e respeitar as

Limpeza LED, contra angulo, clip labial concentragdes indicadas pelo fabricante.

automatic suporte da lima, luva de silicone e o . Ut|||_zar apenas maquinas de

5 a com posicionar do stop de silicone) na lavar/desinfetar aprovadas conforme a EN

maquina P . ISO 15883, efetuando manutengdes e
maquina de lavar e desinfetar (Valor -

de lavar e Ao >3000 ou, pelo menos 5 min. a calibragens regulares.

desinfetar 90°C/194°F) P '  Verificar se os acessoérios (adaptador LED,

contra angulo, clip labial, suporte da lima,
luva de silicone e o posicionar do stop de
silicone) estdo secos antes de avancgar para
0 passo seguinte.

Inspecionar 0s acessorios | ° Os acessorios sujos (adaptador LED,

(adg tador LED. contra 4naulo, cli contra angulo, clip labial, suporte da lima,

IabiaFI) su orte, da lima gluvalu dz luva de silicone e o posicionar do stop de

3| Inspegdo silicor’1e epo osicionar d’o stop de silicone) devem ser novamente lavados e

L P P desinfetados.

silicone) e separar 0S que Lubrifi A |

apresentarem defeitos e Lubrificar o contra angulo com um spray

i adequado antes de embala-lo.

Embalar os acessérios (adaptador » Verificar o prazo de validade do envelope

LED. contra anaulo. dli [?abial indicado pelo fabricante a fim de determinar

Embalage ! : gulo, .P ' | asua permanéncia em estoque.

4 suporte da lima, luva de silicone e o .

m L . . Usar embalagens resistentes a
posicionar do stop de silicone) em . o p
envelopes de esterilizacio temperaturas até 141°C e em conformidade

i com a EN ISO 11607.
Utilizar apenas autoclaves que cumpram os
requisitos das normas EN 13060 e EN 285.
e Utilizar um procedimento de esterilizagdo
validado de acordo com a norma ISO 17665.
. Respeitar os procedimentos de
manutengdo do autoclave indicados pelo

Esterilizagdo a vapor a fabricante.

5 Esterilizag 134°C, 2.0 - 2.3bar (0.20Mpa- | e Utilizar apenas este procedimento de
ao 0.23Mpa) durante esterilizagdo recomendado.

20 a 30 minutos. e Controlar a eficacia (integridade das
embalagens, auséncia de umidade, mudanca
de cor dos indicadores de esterilizagdo,
integradores  fisico-quimicos e registros
digitais dos parametros dos ciclos.

e Manter a rastreabilidade dos registos dos
procedimentos.

Manter os acessérios (adaptador | e A esterilidade ndo pode ser assegurada se

LED, contra angulo, clip labial, | a embalagem estiver aberta, danificada ou

6 Armazena suporte da lima, luva de silicone e o | molhada.
mento posicionar do stop de silicone) numa | e Verificar a embalagem e o contra angulo

embalagem de esterilizagdo, em
ambiente seco e limpo.

antes de usa-lo (integridade da embalagem,
auséncia de umidade e periodo de validade).
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11. DADOS TECNICOS

Tipo de protecdo contra choque elétrico:
Equipamento de Classe II

Faixa de rotagdo: 100 a 1000RPM

Grau de protegdo contra choque elétrico:
Parte aplicada Tipo B

Entrada da fonte de alimentagdo: 100V-240V~
50/60Hz

Grau de Protegdo contra penetragdo de liquidos:
IPX 0

Saida da fonte de alimentagdo: 15,0Vcc/1,6A

Modo de Operagdo: Continuo

Tela: 2,8” LCD

Indicador sonoro: Alerta quando a lima esta proxima
de 2,0mm do forame apical

Peso liquido: 0,592Kg

Grau de seguranca de aplicagdo em presencga de
uma mistura anestésica inflamavel com o ar,
oxigénio ou 6xido nitroso: Ndo é adequado.

Relagdo Contra Angulo: 1:1

Bateria recarregavel da peca de méo: 3,7V/750mAh
Bateria recarregavel da base: 11,1V/2600mAh

Base de encaixe das limas: @2,35mm ISO
1797-1Tipo 1

Carga completa da bateria da base: 4 horas
Carga completa Wireless da peca de mao: 4 horas
Carga completa por cabo da pega de mdo: 2 horas

DimensGes da Base (CxLxA):
14,5x14,0x10,5cm.

Modo de economia de energia: Apos 5 minutos de
inatividade a base entra em estado de economia de
energia.

Comprimento da peca de mao ¢/ contra
angulo: 20,5cm

Desligamento automatico: Apds 3 minutos sem
funcionamento, peca de mao desliga.

Comprimento da peca de mdo s/ contra
angulo: 15,0cm

Faixa do torque: 6 a 40mNm (0,6 a 4 Ncm)

Tipo de mandril do contra angulo: Push Button

12. CONDICGES AMBIENTAIS
12.1 Funcionamento

- Temperatura ambiente: +5°C a +40°C

- Umidade relativa: 30 a 75%
- Pressdo atmosférica: 70kPa a 106kPa

12.2 Armazenamento e transporte
- Temperatura ambiente: -20°C a +55°C

- Umidade relativa: 10% a 93%
- Pressdo atmosférica: 70kPa a 106kPa

Cuidados especiais:

Tab. 10

e Observar as indicagdes de simbologia da embalagem;
e Armazenar em locais isentos de umidade excessiva ao permitido;
e Evitar o armazenamento em locais muito quentes, pois podem causar danos a bateria,

componentes eletrénicos e aos plasticos;

e Evitar armazenar em locais muito frios, pois a umidade pode danificar as placas
eletrénicas quando o equipamento comegcar a funcionar;

e Cuidar quedas ou batidas.

13. SIMBOLOGIAS
13.1 Simbologias da embalagem

r T Indica que a embalagem "A A-I Indica que a embalagem r T Indica os limites de
é fragil e deve ser deve ser armazenada e st temperatura que a
armazenada e transportada com o lado embalagem deve ser
transportada com da seta para cima. A0 armazenada e

L 4 cuidado. L 4 L a4 transportada.

r T Indica que a embalagem r ., 1 Indica que a embalagem r 7 indica a quantidade

\\‘// deve ser armazenada e R deve ser armazenada e E maxima de caixas que

e, It transportada protegida T transportada protegida podem ser empilhadas

A da luz. da chuva (umidade). . no transporte e
L] L 4

L a L J armazenamento.

Fig. 29
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13.2 Simbologias do produto

OF N

FILE

OlO,

SYSTEM

OO

Simbolo geral de
adverténcia.

Simbolo de consulta ao
manual/livreto de
instrugdes.

Botdo de troca de
sentido da rotagdo.

Bot&o de troca do tipo de
lima.

Botdo de troca do
sistema da lima.

®O[C

TORGLE

 © OO

Simbolo de tipo de
protegdo contra choque
elétrico: Equipamento de
Classe II.

Botdo liga/desliga.

Botdo ajuste de volume.

Botdo de
torque.

ajuste do

Bot&o de troca de modos
de funcionamento.

Indicador de
conectividade Wireless.

13.3 Conteldo das marcagoes acessiveis

Etiqueta de
identificagdo do
[RPRPY o -IoY [N =~ N

SCHUSTER

APARELHO

N AR NN NN NN NN NN NN EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

EQl
ODONTOLOGICOSLTDA

BR 163 N° 2121 - Santa Maria - RS - Brasil

[rrereesers

FAB

LOTE NS

[]

[72227229]

[22792279)

[77772727277]

® ® >

SPEED

or ()

a

Caracteristicas Teanicay Candigdes Expedials de Amazerameri!
Consmnvagds Mani pulagil Instrupies Especials do Ul
Aupvertinel ! Precaugies " \er Mamual do Propr ecird”.
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Simbolo de grau de
protegdo contra choque

elétrico: Parte aplicada
tipo B.
Botdo de reversdo

automatica de rotagdo.

Botéo acesso aos
parametros de
calibragéo.
Botdo de ajuste da
rotagdo.
Indicador de peca de

mdo sendo carregada na
base (Wireless).

Indicador de carga da
bateria da pega de méao.

Fig. 30

Fig. 31



Diretrizes e declaragdes do fabricante — Imunidade Eletromagnética

O Equipamento é destinado ao uso no ambiente eletromagnético especificado abaixo. Convém que o
comprador ou o usuario do Equipamento garanta que este seja utilizado em tal ambiente.

Ensaio de Nivel de ensaio da Nivel de Ambiente eletromagnético —
IMUNIDADE IEC 60601 Conformidade Diretrizes
Convém que 0s pisos sejam de
Descarga madeira, concreto ou cerdmica. Se 0s
eletromagnética f%k;/\/coﬂtimkv +8 fgll((\\//cinzafv +38 pisos estiveram  recobertos por
(DES) ° L T ‘ = ' material sintético, convém que a
IEC 61000-4-2 KV, £15kVar KV, £15kVar umidade relativa seja de pelo menos
30%.
Transiente elétrico | +2 kV +2 kV Convem que ~a qualidade da

rapido/salva

100 kHz frequéncia de

100 kHz frequéncia

alimentacdo de rede elétrica seja
tipica de um ambiente hospitalar ou

IEC 61000-4-4 repeticdo de repeticéo comercial.

£ 05 kv, x 1kV Convém que a qualidade da
Surtos linha(s) a linha(s) £0,5KkV, £1kv alimenta(;éloq de redeq elétrica seja
IEC 61000-4-5 * 05 kv, £ 1KV, | % 05 kV, = 1kV, tipica de um ambiente hospitalar ou

+2kV
terra

linha(s) para

+2kV

comercial.

Queda de tensao,
interrupcdes curtas
e variagbes de
tensdo nas linhas
de entrada da
alimentagéo
elétrica

IEC 61000-4-11

0% UT, 0,5 ciclo

A 0° 45° 90° 135°,
1800, 225°, 270° e
315%

40% UT

0% UT, 1 ciclo

e

70% UT, 25/30 ciclos
h

Monofasico: a 0°

0% UT, 0,5 ciclo

A 0°, 45° 90°, 135°,
1800, 225°, 270° e
315%

40% UT

0% UT, 1 ciclo
e

70%
ciclos h
Monofasico: a 0°

UT, 25/30

Convém que a qualidade da
alimentacdo da rede elétrica seja
tipica de um ambiente hospitalar ou

comercial. Se o usuario do
Equipamento precisar de
funcionamento  continuo  durante

interrup¢do da alimentacdo de rede
elétrica, é recomendavel que o
Equipamento seja alimentando por
uma fonte continua ou bateria.

0% UT, 250/300 ciclos | 0% UT, 250/300

h ciclos h
Campo magnético Convém que 0 campo magnético na
gerado pela frequéncia da rede de alimentagdo
frequéncia da rede | 30 A/m 30 A/m seja medido no local destinado da

elétrica (50/60hz)
IEC 61000-4-8

instalacdo para garantir que seja
suficientemente baixo.

Notal UT é atenséo de rede c.a anterior a aplicagdo do nivel de ensaio.

Nota 2

“Tensdo de perturba¢do do terminal de rede de energia elétrica” ¢ um termo da ABNT NBR

IEC/CISPR 11 para o que ¢ comumente chamado de “Emissoes conduzidas de energia elétrica”.
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Distancia de separagdo recomendadas entre Equipamento s de comunicacédo RF

mdveis ou portateis e o Equipamento

O Equipamento é destinado para uso em um ambiente eletromagnético, no qual as perturbagdes por
irradiacdo RF sdo controladas. O comprador ou usuério do Equipamento pode ajudar a prevenir interferéncias.

Nivel Maximo Distancia de separagdo recomende_ldas de acordo com a frequéncia do
declarado da poténcia transmissor (m)
de saida do transmissor | 150kHz a 80 MHz 80MHz a 800MHz 800MHz a 2,7GHz
W) d=1,2p d=1.2\p d=2,3P
0,01 0,12 0,12 0,23
0,1 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3,8 3,8 7,3
100 12 12 23

Para transmissores com um nivel méaximo declarado de poténcia de saida ndo listados acima, a distancia de
separacdo recomendada d em metros (m) pode ser determinada utilizando a equacéo aplicavel a frequéncia do
transmissor, onde P ¢é a poténcia maxima declarada de saida do transmissor em watts (W), de acordo com o
fabricante do transmissor.

NOTA 1 A 80MHz e 800MHz, a distancia de separagdo para a maior faixa de frequéncia é afetada pela
absorcéo e reflexdo de estruturas, objetos e pessoas.

Tab. 12

Diretrizes e declaragdes do fabricante — Emissdes Eletromagnéticas

O Equipamento é destinado ao uso no ambiente eletromagnético especificado abaixo. Convém que o
comprador ou usuério do Equipamento garanta que este seja utilizado em tal ambiente.

Ensaio de emissdes Conformidade Ambiente eletromagnético - diretrizes
O Equipamento utiliza energia RF apenas em
Emissies RF suas funcdes internas. Portanto, as emissdes de
Grupo 1 RF sdo muito baixas e provavelmente ndo
CISPR 11 ~ - N .
causardo interferéncia em  equipamentos
eletrdnicos nas proximidades.
Emissdes RF Classe B . ’ .
CISPR 11 O Equipamento é apropriado para uso em todos
Emissaes de harménicas IEC 61000- 0s estab_elecnmentos, mclumdg dom|p|l|_os e
3- Classe A aq_ueles dlretamentf_a conectados_ a rede publica de
alimentacdo elétrica de baixa tensdo, que
Flutuacéo de tensao/Emissdes de alimentam as edificacbes utilizadas como
cintilagao ; Em_d g domicilios.
IEC 61000-3-3 conformidade

NOTA 1 As caracteristicas de EMISSOES do Sensory tornam-se adequadas para uso em areas industriais e
hospitalares (CISPR 11 classe A). Se for utilizado em um ambiente residencial (para o qual normalmente é
necessario CISPR 11 classe B), o Sensory pode ndo oferecer protecdo adequada aos servigos de comunicagdo
de radiofrequéncia. O usuério pode precisar tomar medidas de mitigagdo, como realocar ou reorientar o
equipamento.

Tab. 13
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Diretrizes e declara¢des do FABRICANTE — Imunidade Eletromagnética

O Equipamento é destinado ao uso no ambiente eletromagnético especificado abaixo. Convém que o
comprador ou o usuario do Equipamento garanta que este seja utilizado em tal ambiente.

Ensaio de Nivel de ensaio da Nivel de Ambiente eletromagnético - Diretrizes
UMIDADE IEC 60601 conformidade

Néo convém que equipamentos de comunicacdo
RF sejam utilizados a distdncia menores em
relagdo a qualquer parte do Equipamento,
incluindo cabos, do que a distancia de separacdo
recomendada calculada pela equagdo aplicavel a

Perturbages 3Vrms 3Vrms frequéncia do transmissor.
conduzidas 0,15 MHz a 80 MHz 0,15 MHz a Distancia de separacéo recomendada
induzidas por 6 VVrms em bandas 80 MHz d=1.2VP
campos de RF ISM entre 0,15 MHz 6 Vrms em
IEC 61000-4-6 e 80 MHz bandas ISM d=1,2vVP 80MHz a 800MHz
80% AM a 1 kHz entre 0,15
MHz e 80 d=2,3VP 800 MHz a 2,5GHz
MHz
80% AMal | Onde P é o nivel Maximo declarado da poténcia
kHz de saida do transmissor em watts (W), de

acordo com o fabricante do transmissor e d é a
distancia de separagdo recomendada em metros

Campos EM de 3V/m (m).
RF irradiada 80 MHz - 2,7 GHz 10V/m
IEC 61000-4-3 80% AM a 1 kHz 80 MHz - 2,7 Convém que a intensidade de campo
GHz proveniente de transmissores RF, determinada
80% AM a1l por uma vistoria eletromagnética do campo?,
kHz seja menor do que o nivel de conformidade para

cada faixa de frequéncia.

Pode ocorrer interferéncia na vizinhanca dos
equipamentos marcados com o seguinte
simbolo:

(1)

NOTA 1: A 80 MHz e 800 MHz, a maior faixa de frequéncia aplicavel.
NOTA 2: Estas diretrizes podem ndo ser aplicaveis a todas as situacdes. A propagacdo eletromagnética é
afetada pela absorgao e reflexdo de estruturas, objetos e pessoas.

a A intensidade de campo proveniente de transmissores fixos, tais como estagfes base de radio para
telefones (celulares ou sem fio) e radios moveis de solo, radioamador transmissdo de radio AM e FM e
transmissdo de TV, ndo pode ser prevista teoricamente com precisdo. Para avaliar o ambiente eletromagnético
gerado pelos transmissores fixos de RF, convém que uma vistoria eletromagnética do campo seja considerada.
Se a intensidade de campo medida no local no qual o Sensory serd utilizado exceder o NIVEL DE
CONFORMIDADE aplicavel para RF definido acima, convém que o Sensory seja observado para que se
verifique se estd funcionando normalmente. Se um desempenho anormal for detectado, medidas adicionais
podem ser necessarias, tais como reorientagdo ou realocagdo do Sensory.

b Acima da faixa de frequéncia de 150 kHz a 80 MHz, convém que a intensidade de campo seja menor que
3Vim.

c Os equipamentos de comunicagdo RF portateis (incluindo periféricos, como cabos de antena e antenas
externas) ndo devem ser utilizados a mais de 30 cm de qualquer parte do EQUIPAMENTO, incluindo cabos
especificados pelo fabricante, caso contrario, a degradacéo de desempenho deste equipamento pode ocorrer.

Tab. 14
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14. ACESSORIOS

N

Cabo de medigdo

Fonte de energia

u

Adaptador LED

)

Suporte de lima

Clip labial

Testador

-

Posicionador do Stop
de silicone

Cabo de conexdo USB

.

Luva de silicone
autoclavaveis

Adaptador de lubrificacdao

15. CONTEUDO

A embalagem do SENSORY contém:
01 Unidade do equipamento SENSORY composta de: 01 Base e 01 Pega de mao.

Tab. 15

Acessorios que acompanham o equipamento:

01 Cabo de medigcdo, 01 Fonte de energia, 02 Adaptadores LED, 04 Suportes de lima,
02 Clipes labiais, 01 Testador, 02 Posicionadores do stop de silicone, 01 Cabo de conexdo
USB, 02 Luvas de silicone autoclavaveis e 01 Adaptador de lubrificagdo. Acompanha
literatura técnica.
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16. FALHAS, POSSIVEIS CAUSAS E SOLUCOES

A\

Antes de consultar a assisténcia técnica, verificar as possiveis causas e suas
solugbes na tabela abaixo:

FALHA

POSSIVEL CAUSA

SOLUCAO

¢ O equipamento nao
liga.

e A bateria da base estd
descarregada.

e A fonte de energia ndo esta
carregando a bateria.

e Carregar a bateria da base ou
conecte a fonte de energia.

e Verificar se o LED de status da
fonte esta aceso. Se néo estiver,
contatar a AT Schuster.

e A peca de mao ndo
liga nem aciona.

e A bateria da peca de mao
esta descarregada.

e Carregar a bateria da pega de
mao.

e A peca de mao ndo
gira.

e A pega de mdo ou o contra
angulo estdo danificados.

e Remover o contra angulo da
peca de mao e verificar se
somente o motor aciona. Enviar
para reparo o contra angulo.

e Se somente a pegca de mao
ndo funcionar, enviar para reparo
a peca de mao.

e O indicador sonoro
nao funciona.

e Verificar o volume do som.

e Ajustar o volume.

e A |lima pode ndo ter
alcangado o ponto onde o
equipamento ativa o alarme
adequadamente.

e Alcance de apice do canal.

e Tela de LCD inerte.

Sem apresentar
alteragbes quando se
usa o] localizador
apical.

e Falta de conexdao em algum
ponto do circuito elétrico do
localizador apical.

e Instalar corretamente os
cabos e acessorios.

e Observar que o clipe labial
esteja no conector branco do cabo
de medigdo.

e Observar que as hastes
metalicas do adaptador LED
estejam em contato com a lima.

e Indicadores
sonoros irregulares.

e Contato involuntario da
lima com as paredes do dente.

e Reiniciar o processo de
medicao.

e A peca de mdo nao

e A conexao wireless falhou.

e Reiniciar a pega de mao.
e Realizar o pareamento
Wireless conforme item 2, pag.

pode se conectar a 13
base. = 7 - - =

e A pega de mao esta e Aproximar a pega de mao da

distante da base. base.

e Realizar novamente o
A processo de calibragdao, caso nao
e O contra angulo .
~ e Falha no processo de haja sucesso, proceder com a

nao pode ser . = A . L
calibrado calibragao do contra angulo. limpeza e lubrificagao do contra

angulo e iniciar novamente o
processo de calibragdo.

e Aquecimento
excessivo do motor.

e Funcionamento por muito
tempo em modo reciprocante.

e Deixar a peca de mao esfriar.

e Alima fica presa no
canal radicular em
funcionamento
continuo.

e Escolha da lima errada para
o procedimento.

e Muita pressdo exercida na
peca de mao.

e Escolher uma lima mais
adequada ao trabalho.

e Aliviar a pressao de insergado
na peca de mao e/ou habilitar o
modo reverso.
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. . e Lima com muito material e Escolher uma lima mais
e Alima fica presa no oz
. preso a area cortante. adequada ao trabalho.
canal radicular em : ~ . . ~ . o
- e Muita pressdo exercida na e Aliviar a pressao de insercao
modo reciprocante. ~ ~
peca de mao. na peca de mao.

Tab. 16

17. PRECAUCOES, RESTRICOES E ADVERTENCIAS
17.1 Sensibilidade a condicoes ambientais previsiveis em situacées normais de
uso

O equipamento foi projetado para ndo ser sensivel a interferéncias como campos
magnéticos, influéncias elétricas externas, descargas eletrostaticas, pressdo ou variagao
de pressdao, desde que o equipamento esteja instalado, mantido limpo e conservado,
transportado e operado conforme instrugdes de uso.

17.2 Precaucoes e adverténcias durante a instalacdao do equipamento

- Posicionar o equipamento em um lugar onde ndo sera molhado.

- O equipamento ndo devera ser submetido a inclinagdo, vibracdes excessivas ou
choques (incluindo durante transporte e manipulagdo).

- Antes da primeira utilizacdo e/ou apds longos periodos sem utilizacdo, limpar e
desinfetar o equipamento.

- Este equipamento ndo foi projetado para uso em ambientes onde vapores, misturas
anestésicas inflamaveis com o ar ou oxigénio e dxido nitroso possam ser detectados.

- Certificar-se de que o plugue de medicdo esta firmemente conectado a entrada. A
conexao inadequada pode impedir a medigao.

- Na necessidade de uma eventual manutengdo, utilizar somente servicos da
Assisténcia Técnica Autorizada Schuster.

- O equipamento foi fabricado para suportar operagdo continua.

- Embora este equipamento tenha sido projetado de acordo com as normas de
compatibilidade eletromagnética, pode, em condicbes muito extremas, causar
interferéncia com outros equipamentos. Ndo utilizar este equipamento em conjunto com
outros dispositivos muito sensiveis a interferéncias ou com dispositivos que criem altos
disturbios eletromagnéticos.

- Nao usar suportes de lima danificados. Uma medigcdo precisa ndo pode ser realizada
com um suporte de lima danificado.

- Nunca usar o equipamento se o indicador de energia da bateria estiver piscando. Ele
ndo funcionara adequadamente se a bateria estiver fraca.

- Usar apenas limas e suporte de lima com cabos de plastico. Se a lima tiver um cabo
metalico, havera fuga de corrente quando os dedos tocarem no cabo, o que impedira
uma medigdo precisa do canal radicular. Mesmo que o cabo da lima seja de plastico,
certificar-se de ndo tocar a parte metalica com os dedos.

- Nunca usar baterias oxidadas, deformadas ou de aspecto anormal.

- Nao puxar os cabos ao conectar ou desconectar a sonda e o suporte de lima. Sempre
segurar os conectores para conectar ou desconectar os cabos.

- Recarregar as baterias assim que os indicadores de nivel de energia indicar.

- Nunca remover o contra angulo da peca de mdo com o motor em funcionamento.

- Utilizar neste equipamento somente baterias indicadas pelo Schuster.

- Nao expor o equipamento a fontes de calor direta ou indireta.

17.3 Precaugoes e adverténcias durante a utilizacao do equipamento

- O equipamento devera ser utilizado somente com os cabos, acessorios fornecidos
pela Schuster.

- Embora este equipamento tenha sido projetado de acordo com as normas de
compatibilidade eletromagnética, pode, em condigdes muito extremas, causar
interferéncia em outros equipamentos. Ndo utilizar este equipamento em conjunto com
outros dispositivos muito sensiveis a interferéncias ou com dispositivos que criem altos
disturbios eletromagnéticos.
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17.4 Precaugoes e adverténcias apos a utilizacdo do equipamento

- Desligar o equipamento quando ndo estiver em uso por tempo prolongado.

- Manter o equipamento sempre limpo para a proxima operagao.

- Nao modificar nenhuma parte do equipamento. N3o desconectar o cabo ou outras
conexdes sem necessidade.

- Apos a utilizacdo do equipamento, limpar e desinfetar todas as partes que possam
estar em contato com o paciente.

17.5 Precaugdoes e adverténcias durante a limpeza e desinfeccao do
equipamento

- Evitar derramar agua ou outros liquidos dentro do equipamento, o que podera causar
curtos circuitos.

- Ndo utilizar material micro abrasivo ou palha de ago na limpeza. Nao empregar
solventes orgéanicos ou detergentes que contenham solventes tais como éter, removedor
de manchas, gasolina etc.

- N&o colocar o contra angulo em solugdo desinfetante ou em limpeza ultrassonica.

- Para a esterilizagdo de limas endodénticas, verificar o manual de instrugdes do
fabricante;

- Para a limpeza do LCD utilizar pano de material macio e seco.

- Para a limpeza externa da unidade e do cabo de medigdo, utilizar um pano branco ou
lengos descartaveis umedecidos em agua com sabdo ou detergente neutro.

- N&o esterilizar de outra maneira a ndo ser em autoclave (vapor Umido). As partes
cabiveis a esse processo sdo: adaptador LED, contra angulo, clip labial, suporte da lima,
protecdo de silicone e o posicionador do stop de silicone.

17.6 Protecdao ambiental

Para evitar contaminagdo ambiental ou uso indevido do equipamento, apds a
inutilizacdo, o mesmo deve ser descartado em local apropriado (seguindo a legislagao
local do pais).

Verificar a legislacdo local do pais para as condigdes de instalacdo e descarte dos
residuos.

18. LISTA DE COMPONENTES, ESQUEMAS ELETRICOS E OUTROS

O fornecimento da lista de componentes, esquemas elétricos ou outras informacdes
provenientes da Assisténcia Técnica poderdo ser fornecidos, desde que acordado entre a
Schuster e o solicitante.

19. SISTEMAS SENSORY

WOODPECKER
Sistema Movimento Lima Torque (Ncm) | Speed (RPM)
17/.12 3.0 300
W3-Pro Rotacional 18/.05, 25/.06 2.0 350
12/.vt, 16/.vt, 35/.04 1.5
W3-One Reciprocante a esquerda 20/.07, 25/.08, 30/.09 - -
W3-Single Rotacional S1,S2,S3 2.0 500
NO, N1 3.0
W2-Plus Rotacional N2, W1 1.5 350
W2, W3 2.0
17/.12 3.0 300
W2-Pro Rotacional 20/.04, 25/.06, 35/.04, 16/.02,
19/.02 2.0 350
W2-One Reciprocante a esquerda 20/.06, 25/.08, 40/.08 - -
W2 Rotacional 17/.10, 20/.04, 25/.06, 35/.04 2.5 450
17/.12 3.0 300
Endo-Plus Rotacional 20/.06, 25/.06, 18/.05 2.0 350
20/.04, 12/.vt 1.5
Tab. 17
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DENTSPLY

Sistema Movimento Lima Torque (Ncm) | Speed (RPM)
Wave One Reciprocante a esquerda S, P, L - -
Wave One Gold Reciprocante a esquerda 20/.07, 25/.07, 35/.06, 45/.05 - -
S1, SX 3.0
S2 1.0
Pro Taper Rotacional D1,D2 2.0 250
D3,F1 1.5
F2,F3, F4, F5 2.0
Pro Taper Next Rotacional P1, P2, X1, X2, X3, X4, X5 2.0 300
Path File Rotacional 013, 016, 019 0.6 300
Tab. 18
VDW
Sistema Movimento Lima Torque (Ncm) | Speed (RPM)
Reciproc Reciprocante a esquerda R25, R40,R50 - -

Reciproc Blue

Reciprocante a esquerda

25/.08, 40/.06, 50/.05

10/.04, 30/.05, 30/.06 1.5
60/.04, 25/.06, 25/.07, 50/.04 3.0
Mtwo Rotacional 45/.04, 20/.06, 40/.04, 40/.06 2.5 250
35/.04, 15/.05 2.0
35/.06 1.5
25/.06, 30/.04, 35/.02 1.5
20/.06, 25/.04, 30/.02, 20/.02,
20/.04, 25/.02, 15/.02, 15/.04, 1.0
. 15/.06
Flex Master Rotacional 70/.02, 40/.06, 50/.02, 60/.02 3.0 250
35/.06, 45/.02 2.5
30/.06, 40/.04 2.0
35/.04, 40/.02 1.5
Tab. 19
SYBRON ENDO
Sistema Movimento Lima Torque (Ncm) Speed (RPM)
15/.02, 20/.02, 25/.02 1.0
25/.12, 60/.06, 25/.08, 25/.10,
45/.06, 50/.06, 55/.06, 55/.06, 3.0
55/.04, 60/.04, 40/.06, 40/.04, '
45/.04, 50/.04
K3 Rotacional 30/.06, 35/.06, 45/.02, 15/.06, 350
20/.06, 25/.06, 35/.04, 20/.04, 2.5
25/.04, 30/.04
15/.04, 40/.02 2.0
35/.02 1.5
30/.02 1.0
15/.06, 20/.06, 25/.06, 30/.04,
35/.04, 15/.04, 20/.04, 25/.04, 2.0
30/.06, 35/.06
. 40/.12, 20/.12, 25/.12, 30/.12,
K3XF Rotacional 25/.10, 30/.10, 40/.10, 30/.08, 350
40/.08, 20/.10, 60/.06, 20/.08, 3.0
25/.08, 45/.06, 50/.06, 55/.06, !
55/.04, 60/.04, 40/.06, 40/.04,
45/.04, 50/.04
25/.04 2.5
TF Rotacional 25/.08, 25/.10, 25/.12, 40/.04, 30 500
25/.06, 30/.06 !
Tab. 20
FKG
Sistema Movimento Lima Torque (Ncm) Speed (RPM)
iRace Rotacional R1, R2, R3, R1A, R1B 1.5 600
Bio Race Rotacional BRO, BR1, BR2, BR3, BR4, BR5 1.0 600
. 1,2 1.0
Gates Rotacional 34,56 3.0 650
Tab. 21

31




MICRO MEGA

Sistema Movimento Lima Torque (Ncm) Speed (RPM)
_ . SC1, SC2, SU, AS30, AS35,
Revo-S Rotacional AS40 1.5 400
One Shape Rotacional 25/.06 2.5 400
One Shape Apical Rotacional Apical 1, Apical 2 1.5 400
G-Files Rotacional G1, G2 2.0 400
Endo Flare Rotacional 25/.12 2.5 400
Tab. 22
EASY
Sistema Movimento Lima Torque (Ncm) | Speed (RPM)
25/.05, 25/.06, 30/.05 4.0 700
25/.04 2.0 950
40/.01, 25/.01, 30/.01, 35/.01 1.5 350
ProDesign Logic 2 Rotacional 30/.03, 35/.03, 40/.03, 15/.06, 20 600
15/.05, 25/.03 i
45/.01, 50/.01 2.0 350
35/.05, 40/.05 4.0 700
. . 25/.01, 25/.06 1.5 350
ProDesign S Rotacional 25/.08, 30/.10 2.0 200
. . ) 20/.06 2.0 600
ProDesign Logic RT Rotacional 25/.06, 30/.10 2.0 200
ProDesign R Reciprocante a esquerda 25/.06, 35/.05 - -
Tab. 23
Programas personalizaveis
Program Torque (Ncm) Speed (RPM)
1,2,3,4,5,6,7,8 0.6 ~ 4.0 100 ~1000
Tab. 24
Reciprocantes
Angulos Sentido Torque (Ncm) Speed (RPM)
150/30° - 180/60° - 210/90° Esquerda
150/30° - 180/60° - 250/30° Direita 3.0~ 4.0 100 ~ 1000
Tab. 25

Toda manutencao do equipamento efetuada durante sua vida util devera ser
dada prioridade a rede de Assisténcia Técnica Credenciada, pois somente esta
possui pecas de reposicao originais, bem como acesso a informagoes técnicas.

Para consulta sobre Assisténcia Técnica Credenciada Schuster na sua regido, acessar
o site www.schuster.ind.br, ou entre em contato com nosso departamento técnico fone
(55) 3222-2738.
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MOTOR ENDODONTICO COM LOCALIZADOR APICAL SENSORY

Motor endoddntico com localizador apical

Cad. produto 72.000

Produzido por:

Guilin Woodpecker Medical Instrument Co.,Ltd.
Information Industrial Park, Guilin National High-Tech
zone, Guilin, Guangxi, 541004 P.R.

Importado e distribuido por:

Schuster Comércio de Equipamentos Odontolégicos Ltda
BR 158, n® 2121 Parque Pinheiro Machado

Santa Maria, RS, Brasil 97030-660

C.G.C.: 93.185.577/0001-04

Registro ANVISA/MS n©: 80354809006
Responsavel Técnico:

Jozy Gaspar Enderle

CREA: 70892d

Entre em contato
Q +55(55)3222.2738

ASSISTENCIA

TECNICA

T .
schuster ind.brlessistencia

Alsuma Duvida?
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/Consciéncia ambiental ¢ um dos {\\
nossos pilares centrais. o0

Portanto, o cuidado como U

planetavirounossaprioridade.  eyureciclo

Alogistica reversa das nossas embalagens, que anualmente chega a
36 toneladas, passou a ser certificada pelo selo Eureciclo.

0 Selo Eureciclo é a ¢arantia de que a nossa marcainveste no
desenvolvimento das cadeias de reciclagem, destinando recursos
para o desenvolvimento e operacao das cooperativas recicladoras,
garantindo a compensacao ambiental sobre oimpacto gerado, em
busca de um modelo cada dia mais sustentavel em harmonia com o
meio ambiente e com a responsabilidade social.

Nossos manuais com folhas reciclaveis sdo mais uma iniciativa no
combate a poluicao do nosso planeta.

Conheca o projeto Eco Schuster através das nossas paginas e venha
fazer parte damudanca que o mundo precisa.

Siga schusternaweb no Instagram ou no Facebook

\eassista nossos videos no Youtube. /
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SCHUSTER COMERCIO DE EQUIPAMENTOS ODONTOLOGICOS LTDA. - CNPJ: 93.185.577/0001-04 - Inscr. Est.: 109/0147128
Fabrica, Adm, ¢ Vendas: 8R 158, n® 2121 - Parque Pinheiro Machado - Santa Maria - RS - CEP: 97030-660

5 Fone/Fax: (55) 3222 2738 - waw schuster.ind.bre - E-mail: schuster huster.ind.br
ind.br G3) sc

NUMERO DE SERIE
spareino. MOTOR ENDODONTICO COM LOCALIZADOR APICAL woele SENSORY
Nota Fiscal N* Data da Venda: / /
Comprador:
CPE/CNPY: fFone!
Endereco: Bairro;
Cidade: Estado: CEP:
. /

& TERMOS DE GARANTIA 3

\ =/

1 - A SCHUSTER COMERCIO DE EQUIPAMENTOS ODONTOLOGICOS LTDA., responde pela qualidade e perfeita funcienamento do aparelha, pelo
prazo de garantia especificado abaixo, incluindo o periedo de garantia legal de 90 dias‘}i meses) e garantia contratual de 9 meses, contadas a
partir da data da compra, devidamente comprovada pela respectiva nota fiscal

2-TEMPO DE GARANTIA:

03 MESES - acessorios.

06 MESES - baterias, placas eletronicas, led, matores, rol €iX03, engrenag
12 MESES - demais itens,

3 - Asdespesas para a instalagao do equipamentoe serdo exclusivamente por conta do comprador. A garantia nao exime o cliente do pagamento
da taxa do servico pela visita e despesas de locomogdo do técnica para consertos em garantia, bem como as despesas de frete para o envio de
equipamentos para conserto na fabrica ou para a assisténcia Credenciada. «Codigo de Defesa do Consumidor - Art. 50, paragrafo Unico», O
prazo de garantia nao sera estendido em fungao do conserto do aparelho.

4-Perdade Garantia:

A garantia se limita ao reparo ou substituicdo de pegas com defeito de fabricacdo, devidamente constatado pelo técnico credenciado
Schuster,

A garantia serd nula devido:
4.1 Instalagao do equipamento por técnico ndo credenciado;
4.2 Tentativa de reparo através de ferramentas inadequadas ou pessoas e/ou técnicos ndo autorizades;
4.3 Danos provenientes de armazenamento inadequado ou sinais de violagdo;
4.4 Uso de produto de limpeza ndo indicado pela fabrica e mode inadequado de esterilizagdo, em desacordo com o manual do equipamenta;
45 Usoincorreto no manuseio e operagdo do equipamenta;

4.6 Causa do defeito for motivo de quebra ou batidas, instalacdo em rede elétrica impropria {tensdo diferente da especificada para
funcionamenta) ou sujeita a flutuagtes na rede elétrica;

4.7 Acao de agentes da natureza;
4.8 Falta de lubrificacdo periédica, conforme orientagdo no manual do proprietario.

5 - 0 certificado de Garantia 50 tera validade quando acompanhade da nota fiscal de compra e, 0 mesmo devera ser preenchido na data de
instalacdo, pela técnico credenciade Schuster,

INSTALACAO DO EQUIPAMENTO

* Assisténeia Técnica Credenciada:

» (NP * Data da Instalagat / /

* Técnico Responsavel pela Instalagdo

* Dades obrigatérios para a garantia




